
1 概述

联轴器 停机时才能连接或分离。

联轴器主要用作轴与轴之间的连接，以传递运动和
动力。

联轴器

联轴器的类型很多，其中常用联轴器已经标准化



在设计时，先根据工作条件和要求选择合适的类
型，然后按轴的直径d、转速n和计算转矩Tc 确
定具体的型号。



联轴器的计算转矩

校核强度时的计算转矩为: cT KT

N mm式中：T-联轴器传递的名义转矩，单位：

K-工作情况系数



2 联轴器的分类及适用条件

刚性联轴器 挠性联轴器

（无弹性元件的挠性联轴器和
有弹性元件的挠性联轴器）

刚性联轴器适用于两轴能严格对中，并在工作中不
发生相对偏移、载荷平稳、转速稳定的场合



挠性联轴器适用于两轴有偏斜或工作中有相对
偏移、载荷速度有变化的场合

挠性联轴器可以补偿轴向位移、径向位移、角
位移和综合位移



3 刚性联轴器

1）套筒联轴器

结构简单,径向尺寸小。常用于要求径向尺寸
紧凑或空间受限制的场合。缺点是装拆时需轴
向移动。



特点是径向尺寸大，但装拆方便

转动平衡性较差,故常用于低速。

2）夹壳联轴器

相当于把套筒联轴器沿着轴向剖开，再用螺栓
把剖开的2部分固定在一起



3）凸缘联轴器

对两轴对中性的要求很高,结构简单、
成本低、传递转矩大，应用最广。

对轴的位移补偿能力差

普通螺栓连接、铰制孔螺栓连接



刚性联轴器

主要优点：结构简单、价格较低。

缺点：1）无法补偿两轴偏斜和位移，对

两轴的对中性要求较高。

2）联轴器中都是刚性零件，缺乏

缓冲、吸振能力。应用时若两

轴偏斜时将引起附加应力，使

轴、轴承和轴上零件工作条件

恶化。



4  无弹性元件的挠性联轴器

1）十字滑块联轴器

十字滑块联轴器允许的径向位移

允许的角位移



十字滑块联轴器 径向尺寸小,结构简单

由于凸隼和凹槽间的相对滑动，工作时需要润滑

高速时十字滑块的偏心产生较大的离心力 ，用于低速。
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2）齿轮联轴器

传递转矩大,外形尺寸紧凑,工作可靠,但结构复杂,成
本高,常用于低速的重型机械中。需要润滑和密封

齿式联轴器由两个具有外齿的半联轴器和两个
用螺栓连接起来的具有内齿的外壳组成。由于
外齿轮的齿顶制成球面（球面中心位于轴线
上），齿侧又制成鼓形，且齿侧间隙较大，所
以，这种联轴器允许两轴发生综合位移。



3）万向联轴器

当一轴固定时,另一轴可以在任意方向偏斜,角
位移最大可达45º。



当主动轴以等角速度 1 回转时,从动轴的角速度

2 将在一定范围  1 2 1cos / cos     

内作周期性的变化,从而引起动载荷。



为消除从动轴的速度波动

1）将万向联轴器成对使用

2）并使中间轴的两个叉子位于同一平面上

3）还应使主、从动轴的轴线与中间轴的轴线
间的偏斜角 相等，

4）转速不宜太高。

 1 2 



无弹性元件挠性联轴器有如下几个特点：

1）联轴器中都是刚性零件，缺乏缓冲、吸振能力；

2）作相对滑动的零件为易损件，磨损后间隙变大，
在载荷和速度变化时会造成冲击。

3）滑动零件间的摩擦阻力随载荷增大而增大，阻力

大到使零件移动发生困难时，联轴器和轴将受附加
动载荷的作用。



1）弹性套柱销联轴器

5  有弹性元件的挠性联轴器

1）橡胶套传递力

2）靠弹性补偿径向位
移和角位移

3）预留C补偿轴向位
移



5）结构简单,制造容
易,装拆方便,成本较
低。

4）弹性套易磨损，寿
命短，设计时预留距
离A

6）适用于转矩小、
转速高、频繁正反转、
需要缓和冲击的地方。



1）尼龙柱销传递力

2）尼龙柱销，端部设有
挡圈

2）弹性柱销联轴器



3）靠弹性补偿径向位移和角位移

4）预留C补偿轴向位移

5）结构简单,制造方便,成本低。

6）适用于转矩小、转速高、正反向变化多、起动
频繁的高速轴。



3）轮胎式联轴器

1—特制轮胎 2—压板
3—半联轴器 4—螺钉



结构简单,使用可靠,弹性大,
寿命长,不需润滑,但径向尺寸
大。

可用于潮湿多尘,起动频繁之
处。

由于橡胶轮胎易于变形,因
此,允许的相对位移较大,

角位移可达5º~12º,

轴向位移可达0.02D,

径向位移可达0.01D,

其中D为联轴器的外径。



有弹性元件的挠性联轴器具有以下特点：

1）具有弹性滞后特性，缓冲、吸振性好；

2）结构简单，价格便宜；

3）联轴器强度低、寿命较短。


